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Zadatak 7. Materijalni sistem prikazan na
slici sastoji se od kotura 1 mase 2m, kotura
2 mase m. | tereta 3 i 4. Za nepokretnu tacku
A vezano je nerastegljivo idealno uZe i
prebaceno prko kalemova. Na kraj uzeta
okacen je teret 3 mase 4m. Za center kotura
1 vezan je teret 4 mase m. Kotur se
slobobodno obrée oko centra C i pomera pod
dejstvom sila tezine tegova. Kotur 2 se
slobodno obrée oko nepokretnog centra O.

Za dati raspored masa uoCava se da ¢e se
teret 4 kretati nanize.Kotur 2 se obrée oko
nepomicnog centra pa su brzine tataka B1 i
B2 jednake suprotnih smerova. Preko kotura
2 prebaceno nerastegljivo uze. Kraj vezan za
nepomi¢nu tacku A uslovljava da se kotur
kotrlja pa je trenutni pol obrtanja tacka A1.
Njena brzina je 0 a brzina taCke A2 jednaka
brzini tacke B1.
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Promena kineticke energije jednaka je promeni rada
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Resenje primenom Dalamberovog pricipa uz predpostvka da je brzina tereta 3
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3) 2mx =S5, +S5,—2mg—3S,

4) —4ma, = S3 —4mg

5) —Jo2P2=5"R—S3"R
Jor =32mR? =mR? ]y,
Zamenom vrednosti dobija se

1) mi =S4,—mg

2) mR*>=S-R—5;"R

3) 2mi=5,+S,—2mg—35,
4) —4mx = S3 —4mg

5) —lmgr2Z
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S1 =8, +m-X =4mg — 4mi
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—2m¥ = 4mg — 4mi + 4mg — 5mi — 2mg — mg + mix
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Zadatak 8.

Materijalni sistem prikazan na slici sastoji se
od tereta 1 mase 4m, kalema 2 mase 2m Ciji
je moment inercije Jo, kotura 3 mase m. Tela
Su povezana nerastegljivim uzadima kao na
slici. Masu uzadi kojom su povezana tela
zanemariti.

Odrediti: ubrzanje tereta 1, i silu u uzetu
u preseku p-p.
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Resenje:

Brzine tacaka
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1) ResSenje primenom zakona odrzanja energije

Kineticka energija
Ex = EP +E® + EX

B = By =5 4mi? = 2mi?

@ _ @ @ _1, %% 15 53%* _ 9 .3
Ek _EkTR +EkR0T—52m?+EEmR W—gmx N
E® =EQ), = 1imR2w} = Lmr2 L = Ly >
k kROT 22 3 4 RZ 4
_ (2) 3) _ 2,9 .2 1 .o 9 .5 5 .o
Ex = E, "+ E~+E~ =2mx Femxt +omxt = emxt =omx
A
Rad sistema
—> 4 =
A=AW + A® = 4mgx — ngg = %mgx X mg

Promena kineticke energije jednaka je promeni rada odnosno izvr§enom radu

dEx _ dA
dt — dt
5 .. 10 S 2
Em2x-x=?mgx—>x=§g

Ravnoteza tereta 4m kako bi se odredila sila u uZetu

—4mi =S —4mg - S = 4m(g — ¥)

S=4mg(1—§) =§mg
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2) Resenje primenom Dalamberovog principa

1) 4mi =—-S; +4mg - S5,
dLo

2) SL=SR—SR -5,
3) “£=S5,2R - 53R

4) 2mx, = —2mg + S, + S3
5) & =£

6) &3 =§

1) S§; =4mg — 4mi
2) JmR*< = —S,R + S1R
3) 2mR%e; = 5,2R — $;R SmR?— = 2mR%% = S,2R — S3R

Sz=51—%m5c'=4mg—§mjé

5 .. . 5 .
53=252—gmx=8mg—9mx—gmx
53=8mg—5679m5c'

4) 2mx; = —-2mg+ S, + S3 = —2mg + 4mg —%ma’c’ + 8mg —%mé&

2m§+§m5€ +5?9m5c' = —-2mg + 4mg + 8mg
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S1 =4mg—4m5€=4mg—4m-§g =§mg
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